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Микромеханические гироскопы (ММГ) [1] применяются в составе навигации и управ-

ления движением авиационных, космических и транспортных средств в качестве датчиков
инерциальной информации.

Создание новых типов ММГ интегрирующего типа, обладающих повышенной точно-
стью и диапазоном измерения при снижении энергопотребления и массово-габаритных
характеристик, подразумевает собой разработки новых конструкционных схем чувстви-
тельных элементов, новых математических моделей функционирования, учитывающие
различные факторы (вибрации основания, удары, акустические воздействия, изменения
температуры), а также методов аналитической, алгоритмической и силовой компенсации
погрешностей.

Объектом исследования является микромеханический гироскоп, чувствительный эле-
мент которого - четыре одинаковых упругих нерастяжимых стержня (рис. 1).

В статье [3] описана математическая модель ММГ с резонатором в виде упругих стерж-
ней и рассмотрена динамика системы при плавном изменении частоты угловой вибрации
основания.

В настоящей работе исследовано влияние медленно меняющейся частоты внешнего
воздействия на динамику ММГ. Методом осреднения [2] получена система дифференци-
альных уравнений и получено точное решение для медленных переменных в режиме вы-
нужденных колебаний при плавном изменении частоты внешнего воздействия. Построены
амплитудно-частотные характеристики в стационарном режиме и в случае медленного ме-
няющегося параметра.
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Рис. 1. Конструктивная схема микромеханического гироскопа с резонатором в виде упругих
стержней
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